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ANEXO TECMICO AL CERTIFICADO CE DE EXAMEN DE TIPO ATILD-VAM1554-3/11

AMMEXE TECHMICHIE & LATTESTATION DEXAMEN CE DE TYPE ATVLD-VAMI B8A-ZM1

1. Campo de aplicacian:
Darraine o apglcatian

1.1, Velocidad de disparo: 040+ 2ET mis
Vitesse d'anchenchament
1.2, Velocidad nominal: =240 mis
Vitesse nominak
1.3. Diametro primilivo de la polea del limitador: cable | cdble 6.0 mm & 180.5 mm
Diamezing primitif de: la poulie du imiteur cable ! cable 6.3 mm & 191.5 ram
cable | cibe 6.5 mm & 18500 mim
1.4, Cable:
[84:1=1-H
1.4.1. Diametro: 6.076.3 /6.5 mm
Diamétra.
1.4.2. Composiclén: B x 1941
Compasdian
1.5, Minima fuerza tensora (ver nota 2.6): 1000 M
Force de tension minimale (wair note 28]
1.8, Fuerza transmitida a los medios de frenado con minima fuerza tensora.
Force fransmise aux composants de freinape avec fance minimake &8 lensan:
1.6.1. Hacia abajo | En descerse: 1000 M
1.6.2. Hacia arribal En morike. 450 N
2. MNotas.
Nales
Z1. Laampllacién ded alcance establecido por este certificado consisto on los siguientes items:
L'élargigsement de la pobée de ce cartifical d'stiestation comprend kae ariicdes sutvants:
a} Limitador uilizade como actuador del slemento de perada en un sisiema de profeccldn contra
mowimiegnto incontralado de cabina (segun 511 de EN 81-1:1958+A3: M08 wiase parte 3 y aviso legal.
Lirnileur ulilisé comme dspositl Factionnamant de lékEmant d'améd dars un sysiédmae de protechion coning un
miouvemend incontréle de cabine (sumard 511 de EM B1-1: 1088+ 43. 20309}, woair saclion 3 o averlissameants
EgauE
B Se modifican los centrifugos afadiendo un péco en la parie postencr.
Les cenlrifuges sond modifiés en afoutant un pic dans lewr partie miéreune.
2.2, Sobre el dispositive del limilador de velocidad debe colocarse wune placa con ks dates indicados a
continuacign:
Une dalle davra #ire placés sur i dispositid du limilgur de vitesse indiquant les données a-dessous
Nombre dal fabricanis Signe del peamen de tipo ¥ sus referencias
M du Fabricani Signe de lexaman de typa &f ses rafararoas
Velocidad de dieparo mechnics para la cual ha sids ajustado
Vitesse d'anclencherneni mécanique pour leguel § 2 818 congu.
El fabricante tambi&n informard del didmetro de cables admisible, dado que existen diterencias an la pobea v sl
&l limitador 85 de acfuacion SOLO BAJADA. Ademas s= debe indicar & sentido de giro para acluBSiGn an
bajada.
Le fabricant desra signaler e diameéine admissiale du ciole, &tant donng quil exese des diférances dans la poulis,
Ains que praciser sile imiewr peut agic UNIGUEMERNT EN DESCENTE. Par allews, | faul indiquer b 5ens da
raiation pour ke foncionnamant an dascenia
23 El contactn slécirico de seguridad es de rearme manual [Vn 2 1 més); o automatics (Vn < 1 mis).
Le contact Slecingue da securiis aet & reammemant manusd (Vo = 1 mis) | ou aubomabgue (Ve = 1m's)
=t ™,
T
R
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15

26

2.7

2.13

214

Com el I:ﬂl:'l]ul‘l'l.ﬂ-lh polen de Emilador ubicado en cuarno de maguinas, s8 provearan protecclones adeciusadas
contra danos corporales.

L'ensamble de poule du Amibaur &and 5ihsd dans ls sale des machings, des protections appraprides desmant étee
Tourmias pour s UIZI"I"I'HMBE COrpanais

El limitador puede ser instalado en & interior dal huecs ¢ an Zonas No accesibles cuande se progorcionen os
misfios solicitados por 9.0.8.3, da EN 81-1. Las caracienisticas de eslos dispositivos no han sido avalissdos y
no forman parta de pgla cerlificacion. B sistema de disparg mosiraco en b3 parme 3 pueds ser usado an ol
sentido de 9.8.8.3a)

La lirniteur peul &ire installs dans la fosse ou ces zones non acoessbies larsque es mopers exigés par 9.98.3 de EN
E1-1 pord foumnis Las camcténstiques de ces disposdifs rom pas &1 dvaludes st ne fort pas fobpst de celbe
ahiaalalion. Le ayshema dacticnnement moenimd dans Is section 2 peut &lre uhlisé dans e sens de 209.8 3.a).

La minima fuerza bensora &8 ka prodiecids en el aje de |a polea de desvio, La fusrza transmitida a los medics de
frenado es la deberminada en ol ensayo con cable y ranura Misves y con un angula de abrazamiarto de 180%,
La farce g tension minmale est celle produite par laxe de la poulie de dévialion. La fanca iransmiss sux disposdife de
feainage @5l dalemings lors de l'essai aveo un olike et une gorge Nouveaus &l aves un argle de brassage da 1607

Laharatorion da ansayo.
Labsaraloiras desai

Laboralorio ) Laboraiaine informe ! Rappart

Laky. da ansayo de matarales (LEM} 2006-001 | 36.0:1.2006)
Escuska Técnica Superior da Ingeniencs Industriales 2006-00112 (09,05, 2006)
Universidad Poefithenica de Madrid

CF José Gutlérmes Abascal, 2,

ZR006 MADRID (ESPANA)

Lab. da ansayo de componentss de secensores (LECA] 2007006  |18.06 3007)
Escucta Tecneca Superior de Ingenigros Industrhales

Universidad Politéonica de Madrid

CF Josd Gutidrmaz Abascal, 2.

ZH00E MADRID (ESPANA]

S adjurta a la presente cedificacion los siguientes documenbos:
Les documants suiant sont annexis 3 la prisenie attestatian

HUMERC FECHA TiTULD

Hamans Date Intitulé

an 08.12.05 VEGA

& 22.08.11 DETALLE SISTEMA PARKIMNG
sr &l WEGA SISTEMA FARKING ALF&A

Estos plancs se adjuntan con objels de propercionar identificacion a infermacidn sobra el disefio basico del
components de seguridad.

Cea plans ont &4 ckjoinks dans Mobjet de fournir flidentification et des informabions sur & plan basique da Fargans de
Edcurid,

Este cerificado perderd su validez debido a cambios de dissia, cambics an la legislacidn ¢ an |a normathva
aplicable. Bl fabscante deberd poner en conccimiente de esic Organismo Motificade cualguier cambio
previsto de disedfio.
Cetle atiestallon ne 5898 pius valahie en cas de changemenis de plan, dans k& legislaton oo dars k& réglernentabon
applicable. Le tabricant dewra infarmer & cat Qeganisme Mobfié de tout changement de plan présu

_n._

Anexo téenlco al certificado ATIVLD-VAMA554-3/11 Pagina 2 de 4
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5 Motas sohre la utilizacikin del limitador como actuador del alemanto de parada para LICM:

ER B Este componente pueds formar parte de wn sislama UCM (movimiento incomrolado de HNM:I OIS
dizpositivo actador del elemento de parada. El disefador del sistema tendrd on cusenta las siguientes
natas an ko reative a las distancias y ismipos miximos adicionales que influyen en la distancia de parada

guando wilice este componenie.

13, La ﬂmﬂlui‘:l’dﬁ GO ﬂlw\'ﬁ actuador dal elementa de parada @ la aplicecidn dada por o art. 311 de
EN BE1-11958+A3: 2009, no axcluye o examen de lips o b evaluacion cormespandionts dentro del alcance
de la norma del smlema complote UCM disefado con ol gropésite de dar cumpliméenta a los reguisitos

indicados en el articulo #.11 por medio de los ensayos y pruebas necesarias del conjunio.

13, Por otro lade se ha reconocido el interds de participar al disefador ded conjurte UCM de las
caracteristicas @ Interfaces e sub sistemas ded UCM mosrando sus carscleristicas. Esle examen se

realiza en este sentido ',

14 Descripcitn del sistema. El bloguen del imitador de velocidad se obtiene mediante (@ imtenposicion de una
pieza mecanica cuya posicion es controlada mediante un electroiman, de manera Que en ausencia de
corriente asta paza s¢ sitia an la tayeciona de los centrifisgos del limitader Dlogqueando su movimisnio
de gire incluso a muy baje velocidad, La pogicion de B pleza es monilofizada mediame un sensor
induciive de proximidad cuya sedal peede ser gestionada por un sisema de control, La onden de boguen

dabe sjecutarks un sistema de cortral ajeno a este companents.

S consideran dos tipes: sistema |alfa) y sistama (bata).

En ol sisterna beta, existe un muelle oscilante incluido en e modelo que permite wn giro adicional de &
polea con el Emitador enclavado de  24° que permite evitar actuaciones no deseadas del paracaidas en

Procesos e carga y descanga,

En &l sistema {beta) Ios cantrifugos son modilicados afisdienda un borde sallente en 13 parte trasera. E|
objeto de este borde es reducir la distancia verlical eguivalente mixima gue es la distancia que podria
bajar o subir la cabina antes de que s produjese un blogqueo efective del limitador. Se incorpora b
mpdificacitn an ambos cantrifuges excepto en s modelos unidiraccionales, que sala ke incorporan en al

centrifugo unidireccional, ¥ en o modelo LS cuyes centrifugos no sufren madificaciones.

18 Distancias verticales equivalentes maximas. Se caloulan las distancias maximas werticales para cada tipo
varante del limitador VEGA, que son; astandar, BV [baja velocidad) v LS (muy baja velocidad], valkdos

tanto para la version bidirecsional cemo unidireccional.

{alfa) ibeta) jalfa) ibeta) |
TIPO Dhamm|mm) | L (mm} | L {men] TIPO | Bypelmm) | Limm) | L {mm)
Estandar | 6.0 6304 874 s | &0 1388 3388
Bv 6.3 417 369.3 X 176 378

6.5 6355 365.8 (65 T M7 |

36,  Befardo el disparg. Se obtlene un retardo maximo de 300 ms (afa) 400 ms (beta) desde la ordan de cone

de conrienle hasta que la piezs del disparador se coloca en la rayectoria de |os centrifugos.
17, Interfaz con el dispositive da controd

Elestraimar.
Factor de servicio: 100%
Tipe: | | | falfa) | [beta)
Tensidn e intensidad nominal de servicio: Vivalt) | [{A) {4}
DG 24 .26 .45
oG 8 013 0.23
[ 190 .05 .10
Sgnsor inductivo de proximidad, Distancia de defeccidn; hasta 4 mm;
Jensor de 3 hilos.

Voltaje operativo: 12 + 24 volt [0C)

I8 El dispositive de disparo indicado en esta pare, podria ser utilizado también como dispositivo de
acglonamiants del sistama de preaccionamiants de parada an instalaciones con foso o hulda reducidos an

ol sentido dado en 5.52 y 5.7.2 da EN 81-21:2008.

19, Aviso lggal. S5 incluye la capacitacidn del imitador da velocidad como posible actuador del elemants da
parada de un sistlema UGM (9.11 EN 81-1:1208+A3:2008) an asts cerificade de examen CE de tipa, pena la
utilizacion como tal del dispositive no esta indicada como componente de seguridad en el anexe IV de ka
Directiva 851 6/CE ", por consiguianie nd serd conslderado examinado CE de tipe, sino examinado dea lips.

1} Referancia CEN TC 10 Doc H101T Oct. 2010, :‘
(UCM OG NOTES - ESF) : :
i
Anexo técnico al certificado ATUVLD-VAIM1554-311 ._\ " ' Pagina 3 de 4
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3.1 Ceol organe de sécuritd peut Faire parte un systéme UCM (mouvement inconbrdld e cabing) comme
dispositil d'actionnement de 'édment d'armi. Le concaplewr du sysiéme devra tenir en compbe les
suivanies notes en ce qui concerne |es distances ef emps maomaux addibonneds affectant la distanca
darngt lorsqull utilisara ce composant.

a2 La conformité de cal élément comme deposill dactionmement de Mdément darrét en fonction de
'application visée par Fart 511 de EN B1-1:1%30+A3: n'oxclut pas |'examen de type ou Févaluation
correspondante dans toute la teneur de & nome du sysiéme complet UCM présu dans la finalisg
d‘:cmglr les priceples Indigués dans l'articke 9.11 par le blals d'essais o ests nécessaims o
"emaambila.

3.3 Drawlre part, la mdcesaild O informer e cancepiour de Nermemble UCM sur les caractéristigues ot imerfaces
de sous-sysbémes de MUCM, s'est avérée nécessaire. C'est dans ce sens que cet examen a ébé réalisd. ™.

34 Description du systéme. Le biocage du Bmitew de vitesse st activé en Interposant une plice mécanigue
dond 'enclavement est contrdlé par un électroaimant, de fagon & oe que, en cas dabsence oe courrant,
celte pldce vient 5@ sibuer dans |a trajectoire des centrifuges du limitewr, bioquant aensl son modvemaent de
rofation mme & une vilesae rés pelite. L'enclavamant da la pidce esl conbrdlé par un dédbeclaur inductil de
proximite dont le signal peul ébre activé par commands & distance. L'insiallateur devra concewvdin un
sysbime de contribe independant 4 ce composant pour pouvoir activer le blocage.

Doux types sont possibles: systéme (alfa) et systhme (bita).

Dans le systéme béta, il y a un ressort oscillateur finéd sur lo modéle ot permettant une rotation
additionnelle de la poulie aves e limdsur anclavd de 349, assurant 'absence dactions non désirdes du
parachute dans les processus de changs et décharge.

Dans ke systéme (béta) les centrifuges sont modifiés en ajoutant un bord saillant & la partie de derriéne.
L'objet de ca bond est oo rédulre la distance verticale maximale équivalents, o'est-a-dire la distance qus
[IEILH'I‘B" parcourie la cabine an montée o descents avant e blocage affectil du limitews. La modification
est réalisée dans les deus centrifuges & Fexceplion des modéles oniderectionmels, gui Mincorporen
uniguament au cenirifuge unidimctionnal |t dans e modéle LS dont les centrifuges ne subissent aucune

madification,
3.5, Distancas verticales maximales correspondartes. Les distances verdicales maximales sonl calculdes an

fonction de chaque type de varation du limitewr VEGA, c'est a dire @ standard, BY (vilesse basss] &t LS
{vilesae irks basee|, valables soit pour la version bidractionnelle solt pour la wersicn wunidirectonnelle.

| lalfa) {beta) — | {=lifa) | {bets) |
[TYPE Plpgaeimm) | L{mm) | L mm] TYPE | (umwimm] | Limm) | L{mem]
| Blandard | 6.0 B304 18T 4 ] 6.0 3358 3156
Bv §.3 1.7 50,3 6.3 EETH] 3376
.5 6a5.5 3658 6.5 3437 3437

36 Retard de l'enclenchemsant. Le odlal maximal de reponse est de 200 ms (alfa) 400 ms (beta) oés 'ordre de
coupura du courrant jusqu's ce que la pice de Nenclanchaur vienne s interposar dans la trajactolm des

centrifuges.
ar. l@ i i .

Electroaimant. Facteur de servica: 100%

Type: | - (atap {btta)

Tangion et intensita nomingss de sendce; W (o) 1{A) 1{a)
] 24 i ] 3 (L1
s 48 13 023
oc 180 | DS .0

Débectaur induclil de progimis. Distance de déteclion: jusqua dmm ;

Dhslectewur da 3 fiks
Tension opérative: 12 + 24 valt (DC)

18 Lae disposid denclenchement indiqué dans cette section, pourrait gtre sussi otilise comme digpozitif de
ﬁﬁ"mmsmm da pré-actionnemant de 'amit dans les installations 3 fosse ou & fuite réduibte dans
le sens de 552 ol 57.7 de EN 51-21:2004,

18 Avodissements |Egaux. Le bloc parschube sst aussi conforme pour exercer de disgosilll dactiannemant
da Pdlémant diarrdt den systéme UCM (8011 EM 841-1:1998+A0-2008) dans oo corlifical d'stiestation
d'exarmen CE & type, Médanmoins, utllisation de cetie fonction du dispositif ne fait pas partie des
&léments de sécurits dans annexe [V oo |a Directive ascenseur BSHEGCE ") Par consdguent, il ng sera pas
oons|dérd dvalué CE de type mais unigquement évalug de type.

1) Référmnce CEN TC 10 Doc H1017 Oct. 2040

[UCM OC HOTES - FR]
Anexo técnico al certificado ATULD-VAMASSA-3M11 '
Annexa tachnigus & I'sftesiatian:
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ASISTEMCIA TECMICA NDUSTHAL, SAE

Date : 08-09-2011

Ref : MD_ELV_111244.000

DYMNATECH. S.L.

Att. - M. Victor Navaz (I+D+i).

Paol. Ind. Pina de Ebro, sector C, P.9
50750 - PINA DE EBRO (ZARAGOZA)
(Saragosse, Espagne)

Objet : UTILISATION COMME SYSTEME UCM DES DISPOSITIFS LIMITEURS DE VITESSE EN

STOCK.

Cher Monsieur.

En relation avec votre demande adressée par courrier daté du 8 septembre 2011, concernant la
possibilité d'utiliser les types de limiteurs de vitesse suivants :

CERT N® DATE TYPE DE DISPOSITIF MODELE
ATIHLD-VAMI109A-2/07 12-11-2007 | LIMITEUR DE VITESSE STAR
ATIHLD-VAMI155A-2/07 21-12-2007 | LIMITEUR DE VITESSE VEGA

pour &tre utilisés comme systémes d'actionnement des eléments d'arrét, conformément & la clause
911 de la norme EN 81- 1:1998+A3:2009. alors gu'ils se trouvent actuellement en stock portant la
référence du certificat antérieur & celui émis durant le mois en cours. nous vous informons qu'en effet,
il n'existe aucune raison technigue interdisant leur utilisation comme tel, dés lors que le systéme de
stationnement dénommé « alpha » installé pour déclencher le systéme de blocage du limiteur n'est
pas différent de celui indiqué dans le dossier technique.

Vous devrez toutefois porter & la connaissance de vos clients qui ont lintention d'utiliser ces
dispositifs avec cette portée, les conditions d'ufilisation et données relatives & sa poriée, telles
qu'établies dans la section 3 du certificat d'extensions de références suivantes :

CERT N* DATE TYPE DE DISPOSITIF MODELE
ATHLD-VAMI0SA-3/11 06-09-2011 | LIMITEUR DE VITESSE STAR
ATIHLD-VAIMI55A-3/11 06-09-2011 | LIMITEUR DE VITESSE VEGA

Sincéres salutations.

SIEGE SOCIAL
SanTelmo, 57

28016 Madnd (Espagne)
Tel - +34 913 596 561
Fax : +34 913 595 645

[Cachet : ATISAE - Organisme notifié n? (053]

[Signature illisible]

José Manuel Flérez Gonzélez.

Directeur technique levage

SERVICES CENTRAUX
Avda. de la Industnz, 31 s,
28760 Tres Cantes (Madnd. Espagne)
Tél. - +34 918 061 730
Fax : +34 918 040 157

E-mail -

www.atisae. com

CEQC Organizme azzocié a la confédération
européenne des organizmes de contndle

EICI Organizme dinspection et de conindle
industriel

QCA organizme de conirdle agrée
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1 INTRODUCTION.

Le limiteur de vitesse VEGA PLUS, de DYNATECH, tout comme le
limiteur VEGA, est congcu pour étre capable, en cas de survitesse, de faire
intervenir les parachutes si besoin est.

La particularité du VEGA PLUS est d'intégrer un Encodeur afin de
connaitre a tout moment la position de la cabine.

2 PRINCIPAUX COMPOSANTS.

Chaque limiteur est constitué des
principaux €léments suivants: une
poulie, un systeme centrifuge, une
piéce de blocage, une carcasse et une
plaque d’arrimage a la dalle de la salle
des machines.

L'image présentée ci-aprés vous

permet d’observer le limiteur dans son
ensemble :

(1) — Poulie Principale.

(2) — Systéme Centrifuge.
(3) — Systeme de Blocage.
(4) — Plaque de fixation a la dalle
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3 _PRINCIPES DE FONCTIONNEMENT.

Le limiteur est de type centrifuge et peut agir en mouvement
descendant ou ascendant.

Le limiteur s’arrime directement a la dalle dans la salle des machines ou sur la
partie supérieure du trou de l'ascenseur, relié par le

cable a sa poulie de tension située dans la fosse. ﬁ_“)
Cette poulie de tension s’arrime au guide par des (2}
brides.

Le cable circule dans la gorge du limiteur et dans
celle de la poulie de tension.

Les bouts du cable se fixent au support des cables de

la barre de commande. De cette maniere, lorsque la

cabine atteint la vitesse de déclenchement, le
mouvement relatif cable-limiteur entrainera le blocage

de celui-ci.

En voici le schéma de fonctionnement :

3)

(7) Limiteur VEGA
(8) Céable du limiteur
(9) Poulie de Tension

Le limiteur, comme il a été précisé précédemment, est arrimé a la dalle,

dans la salle des machines ou dans le trou de I'ascenseur.



INSTRUCTIONS: VEGA Cod: DYN35.05 =
Date:03-02-2012 Révision:005 L ﬂy ”ﬂ I-E E H

Les bouts du cable (2) sont fixés au support des cables (1) de la barre de

commande au moyen de cosses.

[ T&1 ]
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La poulie de tension est fixée au guide par des brides.

Le céable doit avoir la tension suffisante (500 N pour chaque
embranchement). Si cette tension diminuait, il existe un “contact de
relachement” (1) qui, connecté en série a la ligne de sécurité de linstallation,

couperait le passage du courant dans celle-ci.
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En raison du poids des masses, le contact est protégé des coups par la
piece sur laquelle il est fixé, par conséquent il n’y a pas de risque que le capteur
soit endommageé.
L’ensemble poulie de tension pourra étre arrimé des deux cotés du
guide. Pour que le contact ne pose pas de probleme au moment de changer la
position de I'ensemble, la plague d’arrimage au guide comporte des trous de

chaque c6té, pour que le capteur puisse étre accouplé d’un coté ou de l'autre.

La figure suivante montre la marge de relachement (*) :
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Selon ce qui a été spécifié précédemment, si la tension était moins forte

gu’elle ne le devrait, la barre qui soutient les poids et la poulie ferait contact

avec le capteur.

3.1 CONTACT DE SURVITESSE.

Le limiteur comporte un contact de survitesse.

Dans la norme européenne UNE-EN 81 au paragraphe 9.9.11.1, il est fait

mention de la coupure de courant du contact du limiteur de vitesse.

Dans ce méme paragraphe, il est dit que pour des vitesses nominales

n'excédant pas 1m/s, le déclenchement électrique peut agir lorsque le limiteur

se bloque.

C’est pourquoi, pour des limiteurs
ayant une vitesse nominale inférieure ou
égale a 1m/s, le limiteur est fourni avec un
contact électrique de telle sorte qu'il se
déclenche en méme temps que le limiteur
se bloque.

L'image de gauche montre une
figure présentant la position du contact (1).

Le contact agira lorsque le limiteur
atteindra une vitesse supérieure a la
vitesse nominale et un court instant avant

I'action du limiteur.

Lorsque ce contact se déclenche, il
coupe le courant série de sécurité.

Ce contact est a réarmement automatigue.



INSTRUCTIONS: VEGA Cod: DYN35.05 « par,
Date:03-02-2012 Révision:005 ‘.., ﬂHﬂﬂ T:E H

Pour des vitesses nominales
supérieures a 1m/s, le
déclenchement électrique devra étre
supérieur a la vitesse nominale mais
inférieur a la vitesse d’'action du

limiteur.

Le contact (2) est indiqué sur la

figure de droite.

Le réarmement de ce contact se
fait manuellement.
Si le limiteur enclenche le contact, le
courant du circuit de sécurité ne
passera pas de nouveau, a moins
guon remette le contact dans sa

position initiale manuellement.

Remarque: Pour des installations dans le trou ou semblables, il existe la

possibilité de réarmer automatiquement ce contact. Voir plus loin.

3.2 SYSTEME D'ACTIONNEMENT A DISTANCE (OPTIONNEL)

Le limiteur peut comporter un systeme de blocage a distance pour veérifier
I'enclavement correct du limiteur et le blocage consécutif du parachute.

Fondamentalement, cela consiste en un systéme électromagnétique

d’enclavement a distance qui peut étre actionné depuis le tableau des
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manceuvres. Pour plus de confort, on dispose de trois versions du systéeme au

choix de l'installateur :

e Bobine alimentée a 24 V DC (courant continu). Une intensité de 1,1 A
doit étre assurée.
e Bobine alimentée a 48 V DC (courant continu). Une intensité de 0,75 A
doit étre assurée.
e Bobine alimentée a 190 V DC (courant continu). Une intensité de 0,2 A
doit étre assurée.
Remarque : Dans tous les cas,
seulement quelques secondes sont
nécessaires pour enclaver le limiteur.
Aprés l'actionnement, le courant qui
alimente la bobine doit étre coupé
pour ne pas la surchauffer
excessivement. Pour cette raison, |l
est conseillé d’activer le systeme
d’actionnement par un bouton-

pouSSOir.

Des images de celui-ci sont
présentées ci-apres, et de sa position

dans I'ensemble (1).
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3.3 DISPOSITIF DE REARMEMENT AUTOMATIQUE (OPTIONNEL)

Le limiteur comporte [l'option de
réarmement automatique (R) du contact
de survitesse (2). Pour cela, on utilise une
bobine de 24, 48 ou 190 V avec des

intensités respectives de 1,1, 0,7 et 0,2 A.

3.4 DISPOSITIF POUR LE MOUVEMENT INCONTROLE UCM

Comme conséquence de [I'application de la nouvelle norme pour
ascenseurs EN-81-1:1998+ A3, le limiteur Star comprend désormais un
systéme pouvant étre utilisé pour prévenir le mouvement incontrélé de la cabine
(UCM en anglais).

Ce systéme est dénommé Systeme Parking (ou systeme antidérive).
Le systeme antidérive consiste dans ensemble formé par un taquet bloquant le
systéme centrifuge lorsque celui-ci se trouve sur la position de repos.
Le systeme possede aussi un électroaimant chargé de retirer le taquet a
condition que la cabine soit en mouvement afin d'éviter qu’il ne verrouille

lorsque le limiteur est en mouvement.

C'est cet électroaimant et un mécanisme formé d'un axe et d'une

charniere qui permettent cette fonction de blocage et de déblocage du limiteur.

10
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Le systeme travaille en sécurité positive (c’est un dispositif proactif). Cela
signifie qu’en cas de coupure électrique, le systéme bloque toujours le limiteur.
La bobine installée est un électroaimant disponible, en fonction des besoins du
client, en 24 V, 48 V ou 190 V (tous les voltages en courant continu)

El factor de servicio es del 100 %

en todos los voltajes.

Lorsque le courant est
coupé a la bobine, le taquet revient
a son état de repos grace a un
ressort de compression dont est
muni l'axe. De cette maniere les
taquets restent sur la position de

blocage du limiteur.

La figure ci-contre illustre le
limiteur de vitesse Star avec le

systeme antidérive.

3.4.1 DETECTEUR DE CONTROLE DU SYSTEME ANTIDERIVE :

Comme indiqué sur la figure précédente, en plus du systeme antidérive,
il existe aussi un détecteur de contréle.
Ce dispositif est un détecteur inductif de proximité. Ce détecteur est chargé de
surveiller le systéme, de maniére a ce
gue, face a une éventuelle défaillance
mécanique ou électrique, le systéme
antidérive ne débloquant pas le
limiteur, la cabine restera immobile.
Ceci permet d'éviter les éventuels
problémes découlant d’'une action non

désirée des éléments de sécurité.
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3.4.2 LE SYSTEME ANTIDERIVE POUR UCM.

Conformément a la norme EN-81-1:1998+ A3, la cabine doit étre arrétée
en cas de mouvement incontrélé dans certaines marges.
Le limiteur en lui-méme n’est pas suffisant remplir les conditions. En plus du
limiteur, un jeu de parachutes est nécessaire. Ainsi, l'installateur devra réaliser
les tests pertinents pour vérifier que les exigences de la norme sont respectées.
Pour voir les spécifications des parachutes pour I'UCM, visitez le site web et

téléchargez les manuels.

En cas de mouvement incontrélé de la cabine, le limiteur et le systéme
parking transmettront la force au parachute pour stopper la cabine.
Dynatech offre actuellement 2 types de systemes parking.

Ces systemes sont décrits ci-dessous :

» SYTEME PARKING ALFA

Ce systéme a été commercialisé
jusqu'a présent par Dynatech. Il est
certifié suivant la norme EN-81:A3.

Les distances maximums de blocage du
limiteur pour les différents cables sont

les suivantes :

Cable @=6 638.4

Cable ¥=6.3 641.7

Cable @=6.5 635.5

A cette distance il faut ajouter la
distance de réponse de la timonerie et

des parachutes.
La somme de toutes les distances doit se situer dans la marge indiquée par la
norme.

La distance du limiteur peut étre inférieure a celle mentionnée, en fonction de la

position de la piece de blocage dans le systeme centrifuge.

12
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Nota : Le systéme parking Alfa est adaptable a des limiteurs déja existants sans

systeme parking. Le client peut monter le systeme parking alfa lui-méme.

= SYSTEME PARKING BETA

Ce systéme remplace le systeme
parking alfa.
Ce systeme est certifié pour la norme EN-
81:A3.

Ses principaux avantages face au
systéme parking alfa sont les suivants :
- Distance de réponse inférieure
- Mécanisme qui évite les auto-

verrouillages.

Les distances maximums de blocage du
limiteur pour les différents types céables sont les suivantes :

Cable @=6 357.4

Cable @=6.3 359.3

Cable @=6.5 365.8

A cette distance il faut ajouter la distance de réponse de la timonerie et des
parachutes. La somme de toutes les distances doit se situer dans la marge
indiquée par la norme.

La distance du limiteur peut étre inférieure a celle mentionnée, en fonction de la
position de la piece de blocage dans le systeme centrifuge.

Le systeme parking Beta dispose d’un méecanisme permettant une tolérance de
+ 20 mm par rapport au chargement et déechargement de la cabine.
Ponctuellement, a I'un des arréts de I'ascenseur, le systeme centrifuge de la

poulie du limiteur peut se situer a coté du taquet de blocage du systeme

13
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antidérive (au repos). Ce mécanisme eviterait un éventuel verrouillage a cause

du dénivellement de la cabine dans les deux sens.

Suivante le paragraphe 9.11.7 de la norme, le mouvement incontrolé doit étre
détecté par un commutateur. Cependant, la détection du mouvement incontrolé
avec la conception Dynatech n'a pas de sens, étant donné que le dispositif
antidérive est toujours activé lorsque la cabine est a l'arrét. (Sauf dans les

installations avec pré-ouverture de portes et renivellement).

Concernant le point 9.11.9, ou il est indiqué qu’une fois que les moyens ont été
mise en oceuvre, leur remise a zéro ou libération doit étre réalisée par du
personnel compétent, l'installateur peut prendre le contact du limiteur de vitesse

car chaque fois que le limiteur agit, ce contact s’active.

3.4.3 AVERTISSEMENTS

- En cas de panne d'alimentation électrique dans la bobine de
I'électroaimant, si la cabine est en mouvement, le limiteur de vitesse se
bloquera et entrainera I'enclenchement des parachutes.

Il est conseillé d’'installer un systeme autonome d’énergie pour éviter les
enclenchements non souhaités en cas de panne de fourniture d’énergie

électrique du réseau.

- Pour effectuer un sauvetage manuel, il faut ouvrir le taquet pour
permettre la rotation du limiteur de vitesse. Si on ne libere pas le taquet,
le limiteur verrouillera et il se produira I'enclenchement des parachutes

pendant le mouvement de sauvetage.

- Pour effectuer un sauvetage automatique, il faut ouvrir le taquet pour
permettre la rotation du limiteur de vitesse. Si on ne libére pas le taquet,
le limiteur verrouillera et il se produira I'enclenchement des parachutes

pendant le mouvement de sauvetage.

14
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- Utilisation dans des installations avec renivellement supérieur a 20
mm : Dans des installations avec renivellement supérieur a 20 mm, il
faudra utiliser une manceuvre certifiée pour activer I'électroaimant
pendant le processus de renivellement, car un renivellement supérieur a
20 mm peut produire le blocage du limiteur et 'enclenchement des
parachutes. Dans ce cas, la manceuvre devra discerner lorsqu’il s’agit

d’un renivellement ou d’'un mouvement incontrolé.

- Utilisation dans des installations avec pré-ouvertures de portes :
Dans des installations avec pré-ouverture de portes, il faudra utiliser une
manceuvre certifiée pour maintenir I'électroaimant activé pendant le
processus de pré-ouverture, car dans le cas contraire, il pourra se
produire le blocage du limiteur et 'enclenchement des parachutes. Dans
ce cas, la manceuvre devra discerner lorsqu'il s’agit d’'une pré-ouverture

ou d’'un mouvement incontrolé

3.4.4 LE SYSTEME ANTIDERIVE COMME ACTIONNEMENT A DISTANCE.

Le systéme antidérive peut jouer le rbéle d’actionnement a distance.
Le fonctionnement est a l'inverse du propre systeme antidérive car celui-ci
débloque le limiteur lorsque I'ascenseur fonctionne en conditions normales.
Le systéeme d’actionnement a distance est chargé de bloquer le limiteur lorsque
'ascenseur se déplace. Ceci se réalise lors des essais d’enclenchement. En
bloguant le limiteur, on fait actionner les parachutes.

Pour ce faire il faut installer un bouton sur le tableau de manceuvre pour
couper le courant arrivant a la bobine du systeme antidérive,
Comme indiqué auparavant, le systeme antidérive débloque le limiteur en
alimentant le solénoide de ce systeme ; pour bloquer le limiteur pendant le
fonctionnement normal de la cabine, il faut déconnecter ce solénoide pour que

le systeme antidérive bloque le limiteur.

15
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3.4.5 CARACTERISTICAS TECNICAS

S JdENATeCH

* Electroiman: Bobina con factor de servicio de 100%

_ 100 %
Voltajes (V) I (s.p. Alfa) (A) | (s.p. Beta) (A)
24 DC 0.26 0.46 ] -
0 24 \/DC
48 DC 0.13 0.23 48 VDo
190 DC 0.05 0.10 190 vbe
» Sensor Inductivo (para ambos s.p.):
- =T f]\Brown @
» ’ - +V
OMRON E2AS08KNO04WPB12M Sensor J T
1 1
Inductivo de proximidad de Métrica 8 I L !
et e proxim® o] R siack @
Distancia de deteccion de hasta 4 mm. main '
_ _ | circuits (See note 1.) ,
Salida de 3 hilos. N . E)a
Opera entre 12 — 24V DC J\Bm (3
W\ oV

» Maxima distancia de respuesta:

Sistema Parking Alfa Sistema Parking Beta
Cable @=6 638.4 357.4
Cable ©=6.3 641.7 359.3
Cable @=6.5 635.5 365.8

* Mecanismo que permite un movimiento de + 20 mm en carga y descarga en

S.p. Beta.

3.5 LIMITEUR VEGA LS

Le limiteur VEGA LS est un limiteur a basse vitesse.

La vitesse de déclenchement minimale est de 0,40 m/s. Ce limiteur est

UNIDIRECTIONNEL et présente un intervalle de vitesses de déclenchement

compris entre :
0,40 et 0,70 m/s

16
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REMARQUE IMPORTANTE: Le VEGA LS est un limiteur de vitesse
unidirectionnel. Afin de savoir quel est le sens de rotation il faut regarder la
fleche qui est placée sur la poulie du limiteur.

4 FIXATION A LA DALLE.

La figure montre les points d’arrimage du limiteur & la dalle : les cotes sont

données en millimetres.

200
40 ) @
/ 20
(12
(9] y
—] A il I ™ —
S J —
[ ]
o o~
= o
80 =
[~
~ @ =
o
N o
o S,
A f
/;\\ AT T Ty ®
\\:f/} 5 P N i o
La figure ci-dessus représente la vue en plan de la plaque de base (2) du
limiteur.

Le limiteur est arrimé a la dalle par les trous de forme allongée (1) de la plaque,

Le cable est aussi représenté (3) et sa position sur la plaque de base.

5 _CARACTERISTIQUES TECHNIQUES.

- Appareil : Limiteur de vitesse

17



INSTRUCTIONS: VEGA Cod: DYN35.05

Date:03-02-2012 Révision: 05 - DH I72| I_EE H

- Modeéle : VEGA
- Entreprise fabricante :

DYNATECH, DYNAMICS & TECHNOLOGY, S.L.
- Champ d’action :

Vitesse nominale maximale: 2.40 m/s

Vitesse de déclenchement maximale: 3 m/s

Vitesse nominale minimale: 0.1 m/s
Vitesse de déclenchement minimale:
- Entre 0.4 - 0.7 m/s , le limiteur est UNIDIRECTIONNEL

- Entre 0.7 — 2.87 m/s le limiteur est BIDIRECTIONNEL

- Cable:
Diamétre : 6 mm, 6,3 mm, 6,5 mm.
Composition: 6 x 19 + 1
- Pré-tension du céable :
500 N
Cette tension est produite en positionnant la poulie de tension de
maniére que la barre reste en position horizontale.
- Tension produite sur le cable par I'enclavement :
Supérieure de 300 N
- Diameétre de la poulie : 200 mm
- Contact de survitesse.
- Autres caractéristiques :
» Possibilité de monter plusieurs dispositifs :
- Actionnement a distance
- Réarmement automatique
- Systéme Parking
- Limiteur a déclenchement unidirectionnel ou bidirectionnel.
- Possibilité de monter un Encodeur pour connaitre la position de la
cabine a tout moment. (Modele VEGA PLUS)
- Parachutes avec lesquels il peut étre utilisé :

18
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Tous ceux dont la vitesse de déclenchement peut étre atteinte par le
limiteur de vitesse.

6 _TYPE DE REGLAGE.

Le réglage de la vitesse de déclenchement se fait par une vis qui tend ou
relache les ressorts du systéme centrifuge. Plus la tension des ressorts est
forte, plus la vitesse nécessaire pour activer le systéme centrifuge sera
importante. De cette maniere, on peut ajuster la vitesse de déclenchement

parmi les niveaux de vitesses.

Ce réglage est réalisé en usine par un systeme de calibrage assisté par
ordinateur selon les spécifications du client. Aprés finalisation du réglage et
vérification, le systeme est scellé pour qu’il ne puisse pas étre modifié.

19
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Pour des vitesses d’action inférieures a 1 m/s il existe un Systéme Basse
vitesse, dans lequel, comme il est indiqué sur la figure, le réglage est réalisé
par une vis de tension qui allonge ou raccourcit le ressort qui est fixé au

centrifuge.

20
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7 INSTRUCTIONS D'UTILISATION ET D’ENTRETIEN.

La vérification de la vitesse de déclenchement de linstallation peut étre
effectuée en actionnant le variateur de fréquence du moteur, en augmentant
progressivement la vitesse du moteur jusqu’a ce que l'enclavement se

produise.

Pour éviter les risques inutiles pouvant provoquer une situation
d’actionnement incorrecte du limiteur, deux criteres fondamentaux devraient
étre pris en compte qui sont : nettoyage et surveillance de la corrosion. Tout
limiteur comprend des éléments mobiles qui exécutent I'action d’enclavement.
L’accumulation de saleté sur ces éléments peut engendrer un mauvais
fonctionnement. 1l est essentiel que l'installateur comme le responsable de

maintenance s’assurent que ces éléments sont en parfait état de propreté.

D’autre part, les limiteurs de Dynatech comprennent une protection
anticorrosion dans tous les cas, mais il est important que le responsable de
maintenance effectue un contréle déterminant s’il existe un processus corrosif
qui pourrait affecter une partie mobile quelconque de I'élément et empécher
son mouvement naturel. Ce controle s’effectuera par inspection visuelle de
I'état des surfaces et en actionnant le systeme. La fréquence de ces controles
est a définir par le responsable de maintenance, elles devront cependant étre

plus rapprochées si I'installation se trouve dans un milieu spécialement corrosif.

Dynatech ne se portera pas responsable d'un probleme ou accident
qguelcongque engendré par la non-observation des prescriptions et des conseils
décrits, aussi bien dans ces instructions que dans la documentation des

certificats d’examen C.E. de Type.
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8 PLANS D'INSTALLATION.

Les plans suivants peuvent étre d’'un grand secours pour I'adaptation et

I'installation du limiteur de vitesse VEGA :

Vue latérale :

332

199,5

200

230
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Profil : 205 815
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Vue en plan:

135
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