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ANEXO TECNICO AL CERTIFICADO CE DE EXAMEN DE TIPO ATVLD-VA/M109A-3M11
ARMECE TECHNICOUE & LATTESTATKIN DEXAMEN CE DE TYPE ATWLD-vaM 1 084011

1. Gampao do aplicacian:
Dﬂﬂrld'm

1.1, Descripeidn
Dascopion.

El limitadar modely STAR, no es tefaknente conforme con la morma armonizada EW 89-

1:1898+A3: 2004,
Le bmbaur modéie STAR n'est pas bod & fai confoeme avec k3 name haemansés EN BT -1 150R+47% 3000

El limitador STAR 82 concibe para er incarperads o0 la propia cabina del ascensor, viajando
con |3 misma A lo large de tode el recerdido. Para lograr su funcionamiento correcto, so
amplaa un cabls tansada en configuracion “abiera™ camo meestra la figura.

Le imdeur STAR et congu pour &re ncorporg dans [a cabine de Fascenseur mdme, voyageant swet calle-o [nu
k= long de son paecours. Pour garartir son fonclionnemant corecl, on ulikse un chbl lendu en peaitios
& puverie & surani Niustatan c-dessaus.

El tenaado s puads producir por medio de sendoes muelles de compresién ubicados en los
axtramos supericr @ nfariar del hueco (TEMSDOR DOBLE FIJO) o medianbe la tensidn
proporcignada por ina masa sitiuada en la parie infesior del recorrida (TENSOR CON MASA).
La rmeme= en lenemion cis limitser pest e assurée par e blals de ressons de Compression siuds dans ks eindmes
supdnew o infdnsmr du trow (TENDEUR DOUBLE FIXE} ou par e bials de la tersion Mumie par e masse
Bl AN L8 paetEs e mune du pacours [TEMOEUR AVED MASSE]L

TECH — eI s
PLAFOND PLAFOHD)
CRELE THELE
cABLE ciaLe
CABIMA LEERA
CREINE CAEINE
|
I R e
LMITEUR DE VITEESE Lird OE WTEEEE
A SR
e S
PLAKCHET Ly

Bl secionamiamto del digpositive &8 frenade de cabina =o llova a cabo mediante elementas
rigidos nidos & & pieza denominads ESTRELLA gue gira al praducirse al @nclavamisnt,

L'actionement du disposit! de frenage de caling a5 rendu possitée par e moyen o dements relids 4 B péoe
dénomemde ESTRELLA qui Toume & mamiant o Nandasshirsbnl

1.2, Velocidad de dispara: 035+ 172 miw
Yitesse dendenchement.

2,3 mis
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Anexo técnico al eerificads ATVLD-VAMY M9A-3)11
Anneed echaigues A [allestbos

Minima fucrza tensarm (ver nota 2.10);
Forgs g e ndion mnimake [voir sele 2. 10)
TENSOR DOBLE FIIO 450 N
TENDELIR CHIIBLE FIXE
TEMSOR CON MASA 490 N
TEHDELR ANVEC NASEE
. Fuerza transmitida & les medics de frenado con minima
fusrzn teracr on iedas kas confguraciones: 0N
Foroe ransmee awi compasants de freisa ge s fores: minimaks
de Ensman cans ioukes s condgurations
Hpias,
Moles.
La ampliacicn del akcance establecido por esie Canificaco corminle & 108 siguienies Bemrs:
L'elangisseman d i porida & oo cértificst datesaion mempeend les articles suvanis
aj Limiador utlizade coms schadss del damanto ds porads en un sisferra de profeccidn conbm
movimidnio incaniralsto de cabina (ssgon 501 o EN 8- 1980+ A2:2009); wiase parte 1 y aviss hzgal.
Limiau ullss corma degeaitil acionrament de Febment d'smét dans un Sysibme de proleciion cosing un
MoUWManT iscosinded da cabess euvant 077 de EM B1.7- 199883 2005); wor siclion 3 o ey tant
[ E
bl Se modifican los cantriluges atadinnda un pico en b parts postenar
Les cenirifuges Sonk macilis an sjoulant un pic dans eer pails nisan.
Sobre of disposiles del limiader de welccilad debe colocame ura placs con jos dstos indicados a
conbrmacion:
Lire= dalks devra Bl placiée sur e Jepasitf du bimiie wr e vissin ndeisnl B doncses: o-dessoos
Kombre del fabrcante Signo del axamen e o § Sus mlemncias
Mom du fabncant Signe de Nexessn do tppe of ses référencos
Velooidad de dispara macanicn pars b cus b gcld sustads
Witese Fencianchersan] ml@Enngue pow Bguel i 3 & congy.
Tamnhikn g8 indicarh £ ol Imitador os de actuacsdn unidicooiona o bidireccional.
U i icaSon préoeena = e vl esd de oese esl & un saul Sans ou & ookl pseins
El conjunto Breitacior puede ser ubicado tanko en la paris supern of o inferisr de cabing. Cuanda e sfin on
b3 parie superior, sccesible al personal de maniemnimisne, s& peowWaran las proleiciones adecusdss contra
dafine coaporales. Dichas proocossncs mo Soman paks 3 osls conde aeidn.
Lepssmbls imieur ge shesss pouma Eie plack dans l6 arths Susd e o0 nfsin de |8 b, Dass B cas oo d
ot plact dans |a partke supénsurs, aocessible au personrel de manEnancs, deveont dlm foeress ks protedioes
nécessares confee les acoidenls coponeks. Cas protections ne fom pas [ objel S oatbs stieatalon
E| limitador dspondrd de un disposiive de dspan auxiliar con mande & distencsa cern ol objsio de podar
llevar a cabo la prueba oo parscaldas.
Le bmieur sora un deposE! Jenckenobemsnt awdlang mc ung bidcsmmancs afn de porgr réslmer Fessail du
pamchule
E| contacin elécirion de seguridad dad limitedor es do rearme aulsemitics, Tambiin e deponen comtachos

comtra allojamisETio di cabls an STbos slb-mnode o
Lo contaot dosnigu do sdeuwild du limisur e § raememant nutomaboque. Des comacts de ssflichement sont aussi
diEparahing dare W6 6y BoiE-moise

El médnde do accisnamnints del dispasiies da fmnads, no s evaloco en esfa certicaciin. La resistonols
adecuada de ko8 elamanics & rserconegian limitador-paracaidas, deben sar asegurados por & Instalador
Pl ok requarimisnios del dispositiva de frenado utilizado conjuntamente con el Emitadar ¢ 108 MEnCionados
alemanics d conazidn enire ambos,

La méthode ackon-ement du dspostf d= frenage nies! pes Nobjet de cefe AHASIMON L8 MEcans Appropnies des
#imans de brancrement |mieurparachute doi & garamie par finsiallaeus @fn de Be rerdis compathiee aver ims
mﬂzﬂlhdhﬂlﬂﬁufﬂm uslisi cononlaTan s la e @l e sinent de cornemion menkionngs Bnie
e _TF S

En |s varisrte TENSOR COBLE FLIO, s Mjacidn del cable del limiador estard pralegide conlrs golpes
involurtarios. Bl instalsdor deterd ssegurar on la Sacion en el fosa, la cormela prolscadan canies s cormosion
Hh-l:lﬂ'lrlMHHMImmuﬂhmﬁH}ﬁﬂ.tnMMﬁmﬂh*
impermesbiizecion del foso.

Daris:be cos ce TENDEUR DOUBLE FIXE, Nacknmmant du cile du imileur duwra éing prolégie conire des coups
Involoriaines. Lirsiailsieur e aeswer @ (Hnscion gard lacobvermest dam b fosse contes 3 corroson des ploes
métallgues des diimants présents dans b ayaleme denclasement comme une mesures de peventon conbe L
difailanoe dimperrdabileaion da la s Y
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214

Dabsry reapatarse lon Nmites. de prelensado Indicados on la seocidn 16 Bl calie & cailn remal saidrd de ia
ok patEiva polas alinesds con sw anuer, Se evitard que oxksta un dngulo do salida del eable respacts de las
TANUERE SLpsricr & 5 en cualgsler pasicion de b cabina

Lug liiticl di peé-teraicn indiguém. dars. by secton 1.6, devront &tre obsendes L cibie die chagus @mbners bemant
sorirg de sa comespondanis pouls aigede svec sa prpre rainune. B Gudm Sl G laksser un anghe da sada Sy
Calbbin SU TN & 5 DEF FARiO S s e kgue B0l e posibonnement de b mbine.

Los modelos de achussclon unidireccional mo pusden wiars cong sansar de welocidad para la actuacion di
dispositvos do probecolin comtra sobrovelosidad en subids Cusnde me usen sete Hpo de limitodores. &
paracacas tambien sord de actuschon unidineccional &0k & Bajada

Lie modaing do pres unidrecionnelle ne powmon pas diee ulleds cosmeg détactawr de wissee pour achonnemeni de
dispiaists d= prolecion conlre 3 sunslesse en monbde.  Lorsqus o type de lisseuns st ulise, b= parachuln aura
ausai yne prse undiredionnele, s descenis

E| sishema lersor debe comprobarse para akcanzar ©f salor minina de ieneifn segin e indicacianss. dal
falari cantn.

L aysbdrre de f=nson dewa dire venle pour abcindne b vakur de Bnsies mneks eepeciant s ndicabions G
h =

Con palea de desvic de poliamida, la iemperatura nommal g6l hiseoo N0 supeace |os 50° cantigrados. 5| se
prevd que sn supore osh tomparatura, |2 poka do poliameds dobe ser sometids o inspeccidn pariadica de
manizrerreento con chjebs de vigitar su esiado.

fpnc une poulie de remesl en polyamide, B teeedraluse nomsak du iieu ne dépasses s 50° centigrades. Oans les
=25 ol un gepassemen de oofie empéralbum est préeu 8 pouls e pahyamide devra dre sgumise 8 des Svisons
pErdgues de maimenance afin de surss e son lad

Laboratorios de smeayo.

Laboratgines dpesal
Laborstona | Laboraioie Ensaya i Essal
Lok, de srmayo de materales (LEN) 2000-0144 102004
Escusla Técnica Supsrior de Ingenisros industrialos 200401 (1022001
Universicing Paifesrica de Madrid

) Jesh Dusideres Abascal, 2
8008 MADAID [ESPARA|

Laly, de ersayo de componenies de ascensores [LECA)]  2007.004  |1E06.2007)
Escunla Técnica Supenor de Ingenizros industriales

Universidsd Pobtgcrica de Madrid

&Y Joms Guisdmez Abascal, 2

28006 MADRID [EEFAHA|

Ba adjunta a la presents ceetifica cian las §iguisnbes docpmentos:;
it oot B 7] i AniTssceds. 4 14 Sidsests abeekabon
HUERC FECHA, TITULED
Haifmang RE | et
DY W I 000,01 1F110 COMJUNTO LIMITADOR STAR
A i STAR CETALLE SISTEMA PARKING
A wf STAR SISTEMA PARKG ALFA

Estos planos &8 adjustan con abjsta de proporcionar serificacion e indormacion sobre gl dise e bisico dal
Eomporante ce e guridad,

Can plans oot # cieints dans Fobpel de foemir Midenification o des nfemations s e plan basiqus da Mogess da
FhCiiH

Este carlilicade pardera su valider debido a cambios de disefo, cambics en |a legislacion o en i nommatva
aplecable, El fabricarge deberdh porer on conocimienio de esie Organismo Motificado cuakquier cambic
pravisie o disniic,
Catly astiestalion re =am phe vwwabie en cas de crangemenis de pan, dans la Bgislation ou dans |3 Rglemansation
applicable. Le fabncant desra informer & cet Organisme Motfié de foul changesen| de plan g

=
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Motas sobre 1 ubilizacion CTes aciuader el ! "

Eute componente pusde formar parte de un sistoma UCH [mevimients ineontrelade de cabina) coma
dinpoaitive actusdor del semenbo de peada. El disefador del sistema eadrd an cusnls e sliuisnies
iy wn o misthva 8 s distanciss y Bempos mdeimos adicionakes gue influyen an ki S6lanGcis o parads
clandes Shes e companan,

La capacilacidn coms &b podkiliin achader dal slomonts de parsda en la aplicscidn dada por el ar. 341 de
EH B1-1:1998+A3: 1005, no axchuye o sxaman dn Bpa ¢ b sveluscicn cormepondients derne dol alcanoe
da Iy norma ded sisiems complets UCM diselade con el propdaile de der cumplimisnio a los reguisitos.
indicados en of artioulo 911 por medio do los ensayos § pruasbas nessaanas del compunio,

Por oire Bdo se ha reconocido o interds de paticipar al daefisdor del conumic UMW de las
caracienshcas o inferfaces de sub sisiomas del UCM mesbands sus camciersicas. Bl axamen 53
realiza en oste sentoo *

Descripcéin del sistama. Bl blaques del imdtador de welocidad g obiene mediants o inferposicidn de uma
pleza mochnitd Cuyd podicidn €8 contrelada medisme un slecirgimsn, de manera gue en ausoncls de
oorrienie osta ploza @ sl0a an la irsgmeieeis de loe centrifuges del limitador Bloquesndo su mosimiarhs
do gine Incluso a mary Daja welocidad, La @Exicikin de la pieza s mondtorizada mediamio @n Seesor
inductive de procimidad cuya safal pusde ser geationeds par un smtama de conbrol, Lo onden o blogues
deha sjpcutarks U sisiema 0 COnInG| Sans & 606 SO por el

e consHERN 00S Hoos: Sistema jalfa) ¥ Sislama {baa),

Er &l sistema beta, ¥ con obleto o avilar sciuacionas no daksadan o proceacs de carga v descarga, se
-il'-irlun-u Pz adicional, se brola de una pleca gud puide Basoular sckra el dsparacor en ol santide o=
igiro de la poloa

Em gl sistema (befa) 105 certrifugos son modificades aladiandd un Banfe salionby @n s parfs rasera B
objeio do eshe borde os reducir la distancia vertical eguivalerie mbnirm e e by distanci quo podria
bagar o subir la cabing antes de que so peodujess un Blagues shective del lmilador, Se ncorpor ka
mnﬁﬂnﬂdlﬂwﬂ ambos cenirilugos srceptn en 1o madalas unidikccicmalos, que sak ko moorporan on o
centrifega unidireccional, ¥ enool modala LS cisypos cantrilugos no smifren modificacones,

WH%WM-& caboulan las dislancies mazimes voriicales para cada tipe
wartanis ched limikacior

AR, que son: estindar, BY e velscided] § LS [y Bag vslosidad), vilidos
fianio para la versiin bldineccional como wadreccional,

15.

LT,

3.8

iR

1} Refesancia CEN TC 10 Doe MIOTT D, 20940,
[UCK OG HOTES - ESF)

Anaxo técnico al certificado ATILD-VARIDSA-311
Arrtoe e hiigue & Atk alios

- - | |aifay bk

TIPD [ By mm) | L (o] L immj
Estandar ! BW | &0 S5 L ELE
LS | &0 g bdli] 1348

Retardo del dispara. S cbilens un standa micime de 300 me (aifa) 360 me |beta) desdo la orden do corta
de comienbe hasta qua |3 pses S8 daparador se coloca &n & bayechoria de lkos centrifuges.

Indarfan cor ol dispodilive da ooninl.

Elstpiaiimain

Facler do servise: 100%

Tipo: | | lalta)

Tarmion e interssded nominal de servicio: | | W (v BgAL | 1A
o | 24 o | D&
[ af PR I [ L

| bC 140 008 | o0
Eemsar Inducthed di proximidad. Digtancia de delsccidn: hasta 4 mm;
Sarsar di 3 Filos

Vaoliaje cperative: 13 + 24 volt IDC)

El dispositien do dispere indicade en esta parte, podria ser ulllizode wambdn coma disgpaitive de
acciorameento del wslema de preacclonamieno de pamda en metaacianae san lean o heids reducidos gn
&l sanbicks dado on 552y 7.2 de EN 51-21: 2008

Aviso lgal Se incluye |la capacitacdn dal limilsder da welocdsd come pesible actuador dol slemanto do
parada de un sisiema UK (911 EN 81-1 1506 A5 00040} ar eale corlificsdo de pxamen CF de lipo, pem la
uﬂll'ﬂulﬂrrt-:ﬂ-ﬂtﬂlldﬂdhﬂﬂiﬂl'ﬂ no @abh indicadn come companents de segunidad en e aneso IV oe 1o
Directiva 351SCE ", por cors guisnts i 28rk conaiderada sxaminado CE de fipo, sno examinado de Bpo.
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Moles sur Meblisation du limilsur cormme dispomist o 3Gl onadirnt de 1"l imaind daredl o g UGH:

Cet orgare dir sdcuriih paul lerm parte dun systime UCW jmowsemant incontedld de cabine) comme
dispositd d'aciormeseni de Filémaen darmit. Lo concepbeur du systeme davia beme eampta las
=unAnEs NoiRs on o Oui CORCEME B dElances of Bmps maneous addibionnols afectant la ditansg
elarmit iprecqu il ubilsem of Compasant

La eondarmité de ool éament comme dispositl d'acionrsmant de 'ément darkl en fonciion de
Papplicsion visée par Fart, 891 de EM B1-1:1398+A% s'exclul pas Pexemen de byps ou e luation
comaspondama dang iowle W erewr de la nomme du spsbime comgple UCM préve dene i3 finalitg
dactomplir ks préceptes indouds cders Marbicle 811 par ke blais dessabs & eRls dcessaims de
Fansemie

Crautre part, la nécessind dinfarmmes ke comcapiour de Fensamble UCM sur los caraciing geea ol inlafaces
o Sous-Sysidmes da MUICM, sl svséeks ndcrssain, Clest dans o sons qua ool saman o dkh riples, 7,

Cuwtriplicn du syslome. Lo blocago du limiteur de vilosse est aclive en inferposant ere pidce mécanique
dianil Fanclavemen esl conbrilé par un @ecircaimant, de fagon & oe que, an s dfabsence do coumard,
cifln piicn vierd se sitlver dans b ajectoirn des cenirifuges du Eieur, oguant ainei son mousement de
rolation mime & une vikesee inds potite, L'enclavemant 32 la pilea @il conlrdbl par un détoctour induceH de
proximigg dont s sonel peul Sire achvl par Comimands & distenes, Linslallsteir dévra concevoir un
apablime do conirdle indépendant & co composant pour powscir acliver le blocege,

Dheiie PP Seaiil pezciailibick: aypatéme |alfal of sysitene (béda).

Diares lo Sy b badia, of dans Fobjet d'éviter des actons non désinees peedan] s procassus de change st
dichargn, una pisss additionnels pxi sjoutse. || sagit dune dalke poisenl Bagciulir sur le cdécloncheur
dans by st da rolalion de le poulie.

Dard ke sysliene (bids) ns cantrifuges sont modifiés on ajoutant un bord sallant & b parfs de derrians
L'objet g ci bard sl die rikluine |a distance verbicale manimale équivalente, Ceal-a-dine 1p @aiance qus
pourail parccunir la cabine #n monite oo doscente aeant b blocage efectil du Eiledr. La medification
et ralists dons s dmee cenirifuges 3 Pescopion des modéies uridinctionnels, gui llinearpanint
uniguemant au canirifuge wchnctionne| et dars = modele LS dont les cemrfugas fs sailussaanl micuns
rniodi e aton.

DCeslanicis waiticalasn masimalys cormespondantss, Los distances serlicales masimaies sont calculses en
fanction di chicpie typs de variation du limieur 5TAR, cost & dire : stendard, BV {vilesan bassn) of LS
{vilsssn inie Dasse), valabies it pour la version bidl recGonnedin 800 (o L v rean unidinecionnelo.

- [alfa) jbeta)
|_;'_FE- [ Pipeimm) | L{mm] | L[}

fandard ! EV | GO | BoOE HIE
L3 L1 | 292@ | 2243 |

i L il mamimal de répanss sal de 300 mm (ata] 160 ms [beta) dis Morde di
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SanTelmo,57

DYNATECH, S.L.

Att. - M. Victor Navaz (I+D+i).
ATI SAE Pol. Ind. Pina de Ebro, sector C, P.9
e T ML S 50750 - PINA DE EBRO (ZARAGOZA)
(Saragosse, Espagne)

Date : 08-09-2011
Ref: MD_ELV_111244.000

Objet : UTILISATION COMME SYSTEME UCM DES DISPOSITIFS LIMITEURS DE VITESSE EN
STOCK.
Cher Monsieur.

En relation avec wvotre demande adressée par courrier daté du & septembre 2011, concernant la
possibilité d'utiliser les types de limiteurs de vitesse suivants :

CERT N® DATE TYPE DE DISPOSITIF MODELE
ATILD-VAM109A-2/07 12-11-2007 | LIMITEUR DE VITESSE STAR
ATILD-VAM155A-2/07 21-12-2007 | LIMITEUR DE VITESSE VEGA

pour &tre utilisés comme systémes d'actionnement des éléments d'arrét. conformément a la clause
511 de la norme EN 81- 1:1998+A3:2009, alors gu'ils se trouvent actusllement en stock portant la
référence du certificat antérieur & celui émis durant le mois en cours, nous vous informons qu'en effet,
il n'existe aucune raison technigue interdisant leur utilisation comme tel. dés lors que le systéme de
stationnement dénommé « alpha » installé pour déclencher le systéme de blocage du limitaur n'est
pas différent de celui indiqué dans le dossier technigue.

Vous devrez toutefois porter & la connaissance de vos clients qui ont lintention d'utiliser ces
dispositifs avec cette portée, les conditions d'utilisation et données relatives & sa portée, telles
gu’établies dans la section 3 du certificat d'extensions de références suivantes :

CERT N DATE TYPE DE DISPOSITIF MODELE
ATHLD-VANMI09A-3/11 06-09-2011 | LIMITEUR DE VITESSE STAR
ATILD-VA/M155A-3/11 06-09-2011 | LIMITEUR DE VITESSE VEGA

Sincéres salutations.

[Cachet : ATISAE - Organisme notifié n? 0053
[Signature illisible]
José Manuel Flarez Gonzalez.
Directeur technique levage

SIEGE SOCIAL SERVICES CENTRALX CEOQC Organisme associé a la confédération

Avda. de la Industriz, 5| bis.

28760 Tres Cantos (Madnd. Espagne) europeefifi HES Bifianizmes de contibie

28016 Madrid (Espagne) Tal - +34 918 061 730 EICI Crganieme dinspeciion st de contrdle

Tel. : +34 913 396 561
Faw : +34 913 585 646

Fax - =34 813 0401
E-mail - it

whanar Shicoo s
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1 INTRODUCTION.

Le limiteur de vitesse STAR, de DYNATECH, est spécialement congu
pour étre placé dans la cabine ou I'étrier de I'ascenseur et se déplacer en
méme temps qu’eux. Ceci permet d’éliminer le limiteur de la salle a machines,
la poulie de renvoi et la masse du fond de la gaine.

Avec ce nouveau concept, c’est le limiteur qui se déplace pendant que le
cable reste fixe, accroché a la dalle de la gaine et a la fosse par un systéme
tendeur qui occupe un espace réduit. On détaillera par la suite I'information sur
les dispositifs formant ensemble le Limiteur.

2 ELEMENTS PRINCIPAUX.

Chaque limiteur est composé des éléments principaux suivants: deux
poulies, un systéme centrifuge, une piece de blocage, une carcasse et un
élément qui unit le limiteur a la cabine ou I'étrier.

Ci-dessous, I'image de I'ensemble du limiteur:

ou:
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(1
(2

4

(
(5

Poulie Principale.

S JdENATeCH

Poulie de Renvoi.

) —
) —

(3) — Systéme Centrifuge.
) - Systéme de Blocage.
) -

Plaque de fixation a la cabine ou I'étrier.

3 PRINCIPES DE FONCTIONNEMENT.

Le limiteur est du type centrifuge, et il peut fonctionner aussi bien en
mouvement descendant qu’en mouvement ascendant.

Comme il a été signalé précédemment I'objet congu est fixé a la cabine
ou au étrier de I'ascenseur, et il peut s’y trouver aussi bien au-dessus qu’au-
dessous. Le cable, accroché a la dalle et au plancher de la fosse, passe a
travers le limiteur et par les gorges de ses poulies. De cette fagon, lorsque la
cabine atteint la vitesse de déclenchement, le mouvement relatif cable-limiteur
provoquera son blocage. Ce blocage du limiteur fera fonctionner le parachute,
et arrétera le mouvement de la cabine.

Voici le schéma de fonctionnement:

poulie de
renvoi

amarrage

inférieur —E

@— amarrage supérieur

cable du limiteur

limiteur attenant a
la cabine

poulie principale
du limiteur

Le procedé de blocage est tel que, lorsque la vitesse de la cabine

dépasse un niveau prédéterminé (vitesse de déclenchement du limiteur), le

3
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systeme centrifuge, attenant a la poulie, verrouille le "systéeme de blocage” du
limiteur, connecté a son tour a la barre de direction par une piéce auxiliaire.
C’est alors que la poulie principale se bloque et la force de frottement existante
entre le cable et la poulie est transmise au parachute a travers la piéce
auxiliaire et la barre de direction. Le parachute, en se bloquant, entrainera

’'arrét de la cabine.

Il est important de souligner que la connexion entre le limiteur et le
parachute ne se réalise pas au moyen du cable du limiteur, mais au moyen d’un

systéme mécanique auxiliaire.

On présente ci-dessous une vue plus détaillée, une des situations
possibles du limiteur sur l'ascenseur, ainsi que les parties mentionnées
précédemment. Sur la premiére vue, on remarque que le limiteur est situé sous

la cabine.

On a:

(17) — Poulie de renvoi.
(18) — Cable.

(19) - Limiteur.

(20) - Systeme centrifuge.
(21) - Piece de blocage.
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(22) — Systéme auxiliaire.
(23) — Barre de commande.

(24) - Parachute.

Le limiteur, placé dans une position plus basse, aurait 'aspect suivant:

I
:
i
£
-
P
3
i
£

Les numéros correspondent a ceux de la vue précédente.
Si la barre de direction et le parachute sont situés sur la cabine, le

limiteur aurait I'aspect suivant:

2)

Pour cette derniére position, le limiteur doit porter une téle de protection

des poulies.
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Si I'on considére que la position du limiteur sur la cabine dépend du

dessin du client, le systéme auxiliaire qui relie le limiteur a la barre de

commande doit étre réalisé par le fabricant de 'ascenseur.

COTE DU LIMITEUR

Comme il a été dit auparavant, le client peut installer le limiteur en
fonction de ses possibilités et a sa meilleure convenance. Pour conférer plus de
versatilité a l'installation du limiteur, le client peut solliciter qu’il soit a droite ou a
gauche. Le limiteur a droite signifie que la poulie principale est a droite, et vice

versa. Voir les figures ci-dessous.

STAR A DROITE STAR A GAUCHE

STAR A DROITE STAR A GAUCHE
VERS LE BAS VERS LE BAS
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Observer également que lorsqu’un limiteur Star a droite est placé vers
le bas, la poulie principale se trouve a gauche.

FIXATION DU SYSTEME AUXILIAIRE

On trouve joint ci-dessous un dessin agrandi des cinq trous d’arrimage a

la piece de blocage de ce systéme auxiliaire.

52,5

La poulie de renvoi sert a dévier de nouveau le cable vers le tendeur
situé dans la fosse. Cette poulie tourne lors de tout déplacement de la cabine,
méme lorsque la poulie principale est bloquée. C’est pourquoi on peut affirmer

que cette poulie suit parfaitement le mouvement de la cabine.

C’est un fait trés important car cela permettra de connaitre la position de
'ascenseur a tout moment, grace a la mise en place d’'un Encodeur sur cette
poulie. (Dynatech offre a ses clients cette possibilité sur le limiteur “Star Plus”).

Le systeme tendeur du cable constitue une autre partie importante de

’ensemble du Limiteur. Ci-dessous, son fonctionnement est brievement décrit.
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3.1 SYSTEME TENDEUR DU CABLE.

Le céble est accroché au fond et a la dalle de la gaine de I'ascenseur, au
moyen d’un systéme de ressorts tendeurs, de sorte que dans la fosse, il n’a

besoin ni de poids ni de poulie de tension.

Prés de ces deux arrimages seront placés les “contacts de mou de
cables”. Ces contacts devront étre branchés en paralléle entre eux, et étre

connectés a leur tour, a la ligne en série de sécurité de I'installation.

1

L’objectif des deux contacts est de détecter la rupture ou la distension du

cable, car, dans ce cas, les deux ressorts activeront les contacts. Dans le cas
d’'un blocage, un des ressorts se distendra et l'autre, logiquement, se tendra,
ainsi, seulement un des deux contacts s’ouvrira et la ligne en série ne sera pas
affectée.

Ci-dessous, une image du dispositif tendeur de la fosse:

@) 3

“4)
(6)

(3

ou:
(1) - Cable.

(2) — Plague de mise en mouvement.
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(3) — Point de contact.

(4) - Contact de distension.
(5) — Téle support.

(6) — Ecrou tendeur.

(7) — Ressort tendeur.

La tension se réalise au moyen de I'* écrou tendeur”, puisque c’est avec
lui que 'on comprimera le ressort jusqu’a la position permise par la plaque de

mise en mouvement.

Le processus de tension utilisé avec les tendeurs du limiteur Star est
détaillé ci-dessous.

Le schéma ci-dessous montre le tendeur tel qu’il est fourni.
Le ressort n'est pas comprimé, le tendeur est fourni
sans aucune tension.
L’écrou tendeur (6) doit étre en position minimale car
la tige du tendeur (8) doit présenter une longueur
supérieure a celle comprise

entre la plaque de F

déclenchement et le contact
au moment de tendre le cable.

Comme indiqué sur le schéma ci-dessus,
desserrer I'écrou jusqu’a la position inférieure de la
tige, puis insérer le cable dans lorifice de la tige
(utiliser une cosse pour ne pas endommager le cable).
Le cable doit ensuite étre prétendu en appliquant une
force F.

La force nécessaire a la pré-tension du cable
(6)

dépendra de la longueur du cable de l'installation.

Il est important de pré-tendre le cable pour éviter les
distensions excessives dues a lallongement du céble; il est néanmoins
déconselllé de pre-tendre le cable outre mesure afin de ne pas en écourter la

vie utile ni celle du limiteur.
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Pour savoir si le cable est trop prétendu,
observer la plaque de déclenchement. Si celle-ci est en
contact avec le support, réduire la pré-tension pour ne
pas surtendre le cable inutilement.

Position
maximale

Tout en maintenant le cable prétendu, monter les cosses
pour fixer le cable.
Il est important d’6ter la pré-tension une fois que les
cosses sont vissées.

Procéder ensuite a tendre le cable avec I'écrou.
L’écrou devra étre serré jusqu'a ce que la plaque de
déclenchement touche le support U du tendeur. Voir le

schéma ci-dessous.

La plaque de
déclenchement doit

10
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Il est recommandé de suivre ces étapes pendant le montage pour
s’assurer que le cable sera correctement tendu et qu’il ne se distendra pas
continuellement.

Ce méme processus de tension doit étre réalisé sur les deux tendeurs
Rappelons qu’une fois pré-tendu, le cable devra étre tendu avec l'écrou de
tension jusqu’a ce que la plaque de déclenchement soit en contact avec le
support U; cependant, si en raison d’'une forte pré-tension, la plaque touchait
déja le support U, le cable ne devra pas étre tendu avec I'écrou outre mesure

pour ne pas le surtendre inutilement.

L’image suivante illustre la “position maximale” évoquée précédemment :

(1) correspond a la “marge de distension”

Si le cable se détend ou se rompt, les
ressorts, reprenant leur longueur

normale, actionneront les contacts sous

'| M
l'action des plaques. Ce dispositif
_ garantira I'arrét de la machine.
Le systéme de tension par ressorts est

sensible a la longueur du cable, de sorte

que pour de trés longs céables, une
nouvelle tension sera nécessaire une fois que le cable aura atteint sa longueur
définitive. Pour cela, il est important de réaliser la pré-tension du cable avec
I'écrou desserreé jusqu’a la position minimale de la tige de fagon a permettre une

plus grande marge de re-tension s’il fallait retendre le cable.
Remarque : Des dispositifs de tension différents existent pour une plus grande

polyvalence au niveau du montage du limiteur, selon les exigences de chaque

installation. Pour davantage d’informations, consulter le Site internet.

11



INSTRUCTIONS: STAR Cod: DYN09.11 &’ uyﬂa I—EEH

Date: 03-02-2012 Révision: 11

RECOMMANDATIONS D'INSTALLATION DU CABLE

Une bonne installation du cable du limiteur est primordiale pour assurer le
bon fonctionnement et préserver la vie utile du limiteur ; veiller particulierement
a respecter les recommandations suivantes.

Rappelons qu'’il est trés important de tendre correctement le cable, une tension
excessive pouvant réduire la vie utile du cable et provoquer une usure

prématurée des éléments du limiteur.

L’inclinaison du cable devra en outre étre prise
en considération; il faudra par conséquent déterminer
le plus angle admissible que devra former le céable
avec la gorge des poulies.

La figure de gauche montre un schéma du cable et du

limiteur. L’angle a correspond a l'angle formé par le
cable avec I'axe de la gorge de la poulie, celui-ci ne
devant pas dépasser les 5° afin d’éviter l'usure

prématurée et le mauvais fonctionnement du limiteur.

Concernant les limiteurs de vitesse Star comportant une poulie de renvoi en
polyamide, il est important de tenir compte de ce qui est spécifié plus haut ainsi
que de ne pas trop tendre le cable puisque, en cas contraire, des déformations
et du bruit peuvent survenir sur la poulie.

» La tension se faisant par cable, si le cable
perdait de sa tension, la plaque de mise en
mouvement du tendeur de la fosse et du toit
toucherait le contact électrique.

Cette tension minimum est d’environ 45 Kg.

A moins de 45 Kg, le limiteur ne fonctionnerait

pas.

12
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» La tension maximum du limiteur peut étre
connue en observant que la plaque de mise en
mouvement touche le support principal. Une fois
cette tension atteinte (environ 85 Kg), méme si
physiqguement on peut tendre plus au moyen
d’'un écrou tendeur, cela n’est pas recommandé

puisque le cable et le limiteur seraient soumis a

une tension excessive.

e Comme remarque informative, nous indiquons que la poulie en polyamide
peut supporter jusque 140 Kg environ. Une tension supérieure pourrait
occasionner des déformations et du bruit.

Cependant, les clients ne pouvant garantir de ne pas dépasser cette tension
peuvent commander les limiteurs avec la poulie de renvoi en fonte. Bien que,
comme cela a été indiqué auparavant, 140 Kg soit une tension trés forte qui
peut occasionner une usure prématurée et un mauvais fonctionnement du

limiteur.

3.2 SYSTEME DE COMMANDE A DISTANCE.

Un systéme de blocage est incorporé au limiteur a distance afin de

vérifier 'enclenchement correct du limiteur et le blocage résultant du parachute.

Il consiste essentiellement en un systeme électromagnétique de
déclenchement a distance pouvant étre actionné a partir du tableau de
manceuvre. A fin d’étre plus facile, il y a trois versions du systéme au choix de
['instalateur.

¢ Solénoide a 24V. DC on doit assurer une intensité de 1.1 A

e Solenoide a 48V. DV on doit assurer une intensité de 0.75 A

e Solenoide a 190V. DV on doit assurer une intensité de 0.2 A

13
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Remarque: En tous cas il n'y a que quelques secondes pour enclencher le
limiteur Apres I’enclenchement, on doit couper la courant du solénoide pour ne
pas la réchauffer en excés. C’est pour cela qu'on conseille d’activer le

systéeme pou un bouton.

Ci-dessous, on présente des images de ce systéme, ainsi que de sa

situation dans I'ensemble (1).

3.3 CONTACT DE SURVITESSE

Un contact de survitesse est incorporé au limiteur. Si I'on considére que
le limiteur sera placé dans la cabine, ce contact consistera en un réarmement
automatique. Dans tous les cas, la mise en fonctionnement de I'ascenseur
apres un déclenchement devra étre réalisée par une personne compétente,

mais sans avoir a accéder directement au limiteur.

Ci-dessous : une image de la situation du contact de survitesse, ou (1)

est le contact de réarmement automatique.

14



INSTRUCTIONS: STAR Cod: DYN09.11 (‘ BH”Z TEEH

Date: 03-02-2012 Révision: 11

3.4 DISPOSITIF POUR LE MOUVEMENT INCONTROLE UCM

Comme conséquence de [lapplication de la nouvelle norme pour
ascenseurs EN-81-1:1998+ A3, le limiteur Star comprend désormais un
systéme pouvant étre utilisé pour prévenir le mouvement incontrélé de la cabine
(UCM en anglais).

Ce systéme est dénommeé Systéme Parking (ou systéme antidérive).
Le systéme antidérive consiste dans ensemble formé par un taquet bloquant le
systéme centrifuge lorsque celui-ci se trouve sur la position de repos.
Le systéme posséde aussi un électroaimant chargé de retirer le taquet a
condition que la cabine soit en mouvement afin d'éviter qu’il ne verrouille
lorsque le limiteur est en mouvement.
C’est cet électroaimant et un mécanisme formé d'un axe et d’'une charniére qui

permettent cette fonction de blocage et de déblocage du limiteur.

Le systéme travaille en sécurité positive (c’est un dispositif proactif), ce
qui veut dire qu’en cas de coupure de courant, le systéme bloque toujours le
limiteur.

La bobine installée est un électroaimant disponible, en fonction des besoins du
client, en 24 V, 48 VV ou 190 V (tous les voltages en courant continu)

Le facteur de service est de 100 % a tous les voltages.
15
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Lorsque le courant est coupé a la bobine, le taquet revient a son état de
repos grace a un ressort de compression dont est muni I'axe. De cette maniere
les taquets restent sur la
position de blocage du

limiteur.

La figure ci-contre
illustre le limiteur de
vitesse Star avec le

systéme antidérive.

3.4.1 DETECTEUR DE CONTROLE DU SYSTEME ANTIDERIVE :

Comme indiqué sur la figure
précédente, en plus du systéeme
antidérive, il existe aussi un détecteur

de contréle.

Ce dispositif est un détecteur
inductif de proximité. Ce détecteur est
chargé de surveiller le systéme, de
maniére a ce que, face a une éventuelle

défaillance mécanique ou électrique, le

systéme antidérive ne débloquant pas le

limiteur, la cabine restera immobile.

Ceci permet d’éviter les éventuels problémes découlant d’'une action non

désirée des éléments de sécuirité.
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3.4.2 LE SYSTEME ANTIDERIVE POUR UCM.

Conformément a la norme EN-81-1:1998+ A3, la cabine doit étre arrétée

en cas de mouvement incontrélé dans certaines marges.

Le limiteur en lui-méme n’est pas suffisant pour remplir les conditions. En
plus du limiteur, un jeu de parachutes est nécessaire. Ainsi, l'installateur devra
réaliser les tests pertinents pour veérifier que les exigences de la norme sont

respectées.

Pour voir les spécifications des parachutes pour I'UCM, visitez le site

web et téléchargez les manuels.

En cas de mouvement incontrélé de la cabine, le limiteur et le systéme
parking transmettront la force au parachute pour stopper la cabine.
Dynatech offre actuellement 2 types de systémes parking.

Ces systémes sont décrits ci-dessous :

o SYSTEME PARKING ALFA

Ce systéme a ete
commercialisé jusqu'a présent par
Dynatech. Il est certifié suivant la
norme EN-81:A3.

La distance maximale du
blocage du limiteur est de 590,5 mm.
A cette distance il faut ajouter la

distance de réponse de la timonerie et

des parachutes. La somme de toutes les distances doit se situer dans la marge

indiquée par la norme.

La distance du limiteur peut étre inférieure a celle mentionnée en fonction

de la position de la piece de blocage dans le systeme centrifuge.

17
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Note : Le systeme parking Alfa est adaptable a des limiteurs déja existants sans

systéme parking. Le client peut monter le systeme parking alfa lui-méme.

e SYSTEME PARKING BETA

Ce systéme remplace le

systéme parking alfa.

Ce systeme est certifié pour
la norme EN-81:A3.
Ses principaux avantages face au
Systeme parking alfa sontles
suivants :

Distance de réponse inférieure

Mécanisme qui évite les auto-

verrouillages.

La distance maximum du blocage du limiteur est de 313,3 mm. A cette
distance il faut ajouter la distance de réponse de la timonerie et des parachutes.
La somme de toutes les distances doit étre dans la marge indiquée par la
norme.

La distance du limiteur peut étre inférieure a celle mentionnée, en fonction de la
position de la piéce de blocage dans le systéeme centrifuge.
Le systéme parking Beta dispose d’un mécanisme permettant une tolérance de

= 20 mm par rapport au chargement et déchargement de la cabine.

Ponctuellement, a 'un des arréts de I'ascenseur, le systeme centrifuge
de la poulie du limiteur peut se situer a c6té du taquet de blocage du systeme
antidérive (au repos). Ce mécanisme éviterait un éventuel verrouillage a cause

du dénivellement de la cabine dans les deux sens.

Suivante le paragraphe 9.11.7 de la norme, le mouvement incontrélé doit
étre détecté par un commutateur. Mais la détection du mouvement incontrolé
avec la conception de Dynatech n'a pas de sens car le dispositif antidérive est

toujours activé lorsque la cabine est a l'arrét (sauf dans les installations avec

18
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pré-ouverture de portes et avec renivellement).

Concernant le point 9.11.9, ou il est indiqué qu’une fois que les moyens
ont été mise en ceuvre, leur remise a zéro ou libération doit étre réalisée par du
personnel compétent, l'installateur peut prendre le contact du limiteur de vitesse

car chaque fois que le limiteur agit, ce contact s’active.

3.4.3 AVERTISSEMENTS

- En cas de panne d'alimentation électrique dans la bobine de
I'électroaimant, si la cabine est en mouvement, le limiteur de vitesse se
bloquera et entrainera I'enclenchement des parachutes.

Il est conseillé d’installer un systeme autonome d’énergie pour éviter les
enclenchements non souhaités en cas de panne de fourniture d’énergie

électrique du réseau.

- Pour effectuer un sauvetage manuel, il faut ouvrir le taquet pour
permettre la rotation du limiteur de vitesse. Si on ne libére pas le taquet,
le limiteur verrouillera et il se produira 'enclenchement des parachutes

pendant le mouvement de sauvetage.

- Pour effectuer un sauvetage automatique, il faut ouvrir le taquet pour
permettre la rotation du limiteur de vitesse. Si on ne libére pas le taquet,
le limiteur verrouillera et il se produira 'enclenchement des parachutes

pendant le mouvement de sauvetage.

- Utilisation dans des installations avec renivellement supérieur a 20
mm : Dans des installations avec renivellement supérieur a 20 mm, il
faudra utiliser une manceuvre certifiée pour activer [I'électroaimant
pendant le processus de renivellement, car un renivellement supérieur a
20 mm peut produire le blocage du limiteur et I'enclenchement des
parachutes. Dans ce cas, la manceuvre devra discerner lorsqu’il s’agit

d’un renivellement ou d’'un mouvement incontrolé.

- Utilisation dans des installations avec pré-ouvertures de portes :

Dans des installations avec pré-ouverture de portes, il faudra utiliser une

19
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manceuvre certifiée pour maintenir I'électroaimant activé pendant le
processus de pré-ouverture, car dans le cas contraire, il pourra se
produire le blocage du limiteur et I'enclenchement des parachutes. Dans
ce cas, la manceuvre devra discerner lorsqu'il s'agit d’'une pré-ouverture

ou d’'un mouvement incontrolé

3.4.4 LE SYSTEME ANTIDERIVE COMME ACTIONNEMENT A DISTANCE.

Le systéme antidérive (aussi bien le systéme parking alfa que beta) peut
faire fonction d’actionnement a distance.

Le fonctionnement est a 'inverse du propre systéme antidérive car celui-
ci débloque le limiteur lorsque I'ascenseur fonctionne en conditions normales.

Le systeme d’actionnement a distance est chargé de bloquer le limiteur
lorsque l'ascenseur se déplace. Ceci se réalise lors des essais
d’enclenchement. En bloquant le limiteur, on fait actionner les parachutes.

Pour ce faire il faut installer un bouton sur le tableau de manceuvre pour
couper le courant arrivant a la bobine du systéme antidérive,

Comme indiqué auparavant, le systeme antidérive débloque le limiteur
en alimentant le solénoide de ce systéme ; pour bloquer le limiteur pendant le
fonctionnement normal de la cabine, il faut déconnecter ce solénoide pour que

le systéme antidérive bloque le limiteur.

3.45 CARACTERISTIQUES TECHNIQUES

« Electroaimant : Bobine avec facteur de service de 100%

Voltages (V) | 1 (SP Alfa) (A) | (SP Beta) (A) 100 %
24 DC 0.26 0.46
48 DC 0.13 0.23 0 24 VDC
48 VDC
190 DC 0.05 0.10 190 vDC
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+ Détecteur Inductif (pour les deux SP) :

S JdENATeCH

J\I%rown@

OMRON E2AS08KN04WPB12M

Détecteur Inductif de proximité avec

LA_\

I

£ 1 . J
metrique 8 Proximity|
Sensor
(

Distance de détection jusqu’a 4 mm. Qf{‘jﬂna
Sortie a 3 fils. I

Fonctionne entre 12 - 24V DC

: Black (4)
See note 1.)

' [Load
l@lue @

Principaux circuits du détecteur de proximité
Brun noir charge bleu

» Distance maximale de réponse :

- Systéme Parking Alfa : 590,5 mm
- Systéme Parking Beta : 313,3 mm

+ Mécanisme permettant un mouvement de £ 20 mm en chargement et

déchargement en SP Beta.

3.5 LIMITEUR STARLS

Le limiteur STAR LS est un limiteur a basse vitesse.

La vitesse de déclenchement minimale est de 0,35 m/s. Ce limiteur est

UNIDIRECTIONNEL et présente un intervalle de vitesses de déclenchement

compris entre :
0,35 et 0,6 m/s

REMARQUE IMPORTANTE: Le STAR LS est un limiteur de vitesse

unidirectionnel. Afin de savoir quel est le sens de rotation il faut regarder la

fleche qui est placée sur la poulie du limiteur.

3.6 REDRESSEUR DE COURANT

Le limiteur Star peut étre commandé avec un redresseur de courant

21
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monté. Cette option est en rapport avec le déclenchement a distance et le
systéme parking.

Les bobines de ces dispositifs étant de 190 VDC, en accouplant le redresseur,
le client n'aura qu’a le connecter au réseau 230 VAC.

Le redresseur est un dispositif qui convertit le courant alternatif en courant

continu pour que la bobine de courant continu puisse fonctionner.

Le redresseur est logé dans un boitier avec un IP67. Ce boitier est vissé a
I'étoile du limiteur. Comme indiqué sur la figure, un cable va directement du

boitier a la bobine du dispositif (déclenchement a distance ou systéme parking.)

Pour connecter le cable qui va au réseau 230 VAC, dévisser les vis du
boitier. Dans le boitier, le pont
redresseur a 4 bornes, dont 2 qui vont
a la bobine et 2 libres pour la
connex

ion
230 V.
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Dévisser le presse-étoupe pour pouvoir passer les cables par I'orifice du
boitier. Dénuder les cables et les introduire dans les cosses fast-on (pour un
montage correct, utiliser des outils pour matériel électrique.)

4 FIXATION

41 FIXATION DU LIMITEUR

La figure de la page suivante indique les points d’amarrage du limiteur a

I'étrier de I'ascenseur: Les cotes sont indiquées en millimétres.
Le limiteur doit s’amarrer au moyen de 4 vis M10 de qualité 8.8. Les
longueurs satisfaisantes sont entre 30 et 40 mm. Le couple de serrage doit étre

de 80 Nw:m.

Il est conseillé d’'utiliser des écrous Auto block afin d’éviter un éventuel

desserrage des vis.
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4.2 FIXATION DES TENDEURS

Les tendeurs fournis avec le limiteur Star peuvent étre fixés a la cuvette

et au plafond directement ou bien au guide (voir manuel des tendeurs du Star.)
Pour fixer les deux tendeurs a la cuvette et au plafond respectivement, on
utilisera des vis ou goujons M10 de qualité 8.8. La fixation au plafond et a la

cuvette doit pouvoir assurer une traction de 200 kg.

Voir ci-joint les plans du tendeur pour sa pose.
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5 CARACTERISTIQUES TECHNIQUES.

- Appareil: Limiteur de vitesse
- Modéle: STAR
- Entreprise fabriquant:
DYNATECH, DYNAMICS & TECHNOLOGY, S.L.
- Marge d’utilisation :
Vitesse nominale maximale : 2,3 m/s
Vitesse de déclenchement maximale : 2,66 m/s
Vitesse nominale minimale : 0,1 m/s
Vitesse de déclenchement minimale : 0,35 — 0,6 m/s UNIDIRECTIONNEL
*Entre 0,6 — 2,66 m/s, le limiteur peut étre UNIDIRECTIONNEL ET
BIDIRECTIONNEL.

NOTE IMPORTANTE: Les clients qui demanderont un STAR Unidirectionnel,
devront indiquer la fagon de positionner le limiteur dans son chassis ; en haut

ou en bas de celui-ci.

- Cable:
Diamétre : 6 mm
Composition : 6 x 19 + 1
- Systéme anti-sortie de cable
- Tension du cable :
450 N minimum (Tendeur a ressort)
490 N (Tendeur a masse) * Pour dispositifs de tension, consulter le Site
internet
- Tension produite sur la connexion entre la barre de commande et le
limiteur :
Supérieure a 300 N
- Diametre de la poulie: 200 mm
- Contact de survitesse.
Déja expliqué dans le paragraphe 3.3
- Enclenchement de série a distance:

Déja expliqué dans la paragraphe 3.2
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- Autres caractéristiques:

* Possibilité de monter un Encodeur pour connaitre la position de la
cabine a tout moment. (Modéle Star Plus)

* Pour l'utilisation de parachutes a prise amortie, le limiteur dispose de
3 points d’enclenchement, de cette fagcon la distance entre deux
points d’enclenchement consécutifs est limitée a 200 mm maximum.

* Le limiteur Star devra étre fourni doms tous le cas avec des
roulements a billes de premiére qualité

» Possibilité de monter un systéme anti-dérive (Systéme Parking)

bloquant le limiteur en 'absence de courant.

» Option d’installer un redresseur pour les bobines

» Possibilité d’installer d’autres types de tendeurs pour une plus

grande polyvalence de montage.

» Limiteur a déclenchement unidirectionnel ou bidirectionnel.

e Roulements SKF Explorer

- Parachutes avec lesquels il peut étre utilisé:

Tous ceux dont la vitesse de déclenchement peut étre atteinte par le
limiteur de vitesse.
Note: Pour les parachutes a prise instantanée on fournira une version
spécialement congue pour des vitesses basses (STAR BV). Ce limiteur a
les mémes dimensions et caractéristiques techniques que la version
standard.
Le Limiteur STAR LS a déclenchement UNIDIRECTIONNEL sera fourni
pour des vitesses de déclenchement comprises entre 0,35 m/s et 0,6

m/s.
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6 TYPE DE REGLAGE.

Le réglage de la vitesse de déclenchement est réalisé avec un boulon de
force qui tend ou détend le ressort du systeme centrifuge. En tendant le ressort,
la vitesse nécessaire pour mettre en marche le systéme centrifuge sera plus
grande. On peut ainsi régler la vitesse de déclenchement parmi les vitesses

possibles.

Ce réglage est effectué en usine par un systéme de calibrage informatisé
selon les spécifications du client. Une fois le réglage terminé et vérifié, il est

scellé pour ne pas étre modifié.
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7 INSTRUCTIONS D’UTILISATION ET
D’ENTRETIEN.

La situation du limiteur sur le étrier peut étre trés variée : sur la partie
supérieure, sur la partie inférieure, en position transversale ou horizontale... La
position finale dépendra du critere du fabricant de I'étrier, il devra donc prendre
en compte les cotes et les informations techniques qui sont fournies a cet effet,

de facon a ce que le fonctionnement du limiteur soit celui qui convient.

Le fabricant de I'étrier devra prévoir la mise en place d'un systéme
articulé de mise en mouvement entre le limiteur et la direction. En fonction de la
distance entre les deux, ce systéme devra supporter les efforts de compression
se produisant lors du calage sans balancement. Pour cette raison, il est
conseillé de placer le limiteur le plus prés du parachute, de fagon a ce que la
barre de commande soit I1égére, simple et qu’elle ne communique pas au

limiteur un couple inapproprié.

Le contréle de la vitesse de déclenchement sur l'installation peut se
réaliser avec le transformateur de fréquence du moteur; en augmentant
progressivement la vitesse du moteur jusqu'a ce que l'enclenchement se

produise.

Afin d’éviter des risques inutiles pouvant provoquer un mauvais
fonctionnement du limiteur, on devra considérer deux criteres fondamentaux
tels que: nettoyer et veiller a ce qu’il n'y ait pas de corrosion. Tout limiteur est
composé d’éléments mobiles exécutant I'enclenchement. L’accumulation
d'impuretés sur ces éléments peut entrainer un mauvais fonctionnement. Il est
fondamental que, aussi bien l'installateur que la personne chargée de I'entretien

s’assure que ces eléments sont parfaitement propres.

Par ailleurs et dans tous les cas, les limiteurs de Dynatech ont une
protection anticorrosion Ainsi que roulements SKF Explorer sur les limiteurs,
mais il est important que la personne chargee de I'entretien réalise une

vérification déterminant I'existence d’un processus corrosif pouvant affecter une

29



INSTRUCTIONS: STAR Cod: DYN09.11 € Uyﬂa I_E[H

Date: 03-02-2012 Révision: 11

partie mobile de I'élément et pouvant empécher son mouvement normal. Cette
vérification se réalisera par une inspection visuelle de I'état des superficies et
en réalisant une mise en mouvement avec le systeme d’enclenchement a
distance. La personne chargée de I'entretien choisit la fréquence de ces
contrdles, en revanche, ces contrdles devront étre plus assidus si I'installation

se trouve dans une atmosphére particulierement corrosive.

Pour les limiteurs fournis avec la poulie de renvoi en polyamide, vérifier
que le cable est correctement monté selon les indications préalablement
indiquées, ainsi que la température pouvant étre supportée par le limiteur. Des
contréles périodiques devront étre effectués si la température de la gaine

dépasse les 50° C.

Dynatech ne se responsabilisera d’aucun probleme ou accident
provenant du non respect des prescriptions et des conseils décrits, aussi bien
dans ces instructions que dans la documentation des certificats d’examen
C.E.E. Type.
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8 PLANS D’INSTALLATION.

Les plans suivants peuvent étre d’'une aide précieuse pour adapter et

installer le limiteur de vitesse STAR a I'étrier.

Projection verticale:

52,52

285

433,49

Vue de dessus:

114,25
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